Beschrijving module IRTX1E1. 

	Modulenaam:
	Inleiding Regeltechniek 1

	Semester/kwartaal:
	H2/2

	Studiebelasting:
	84 SBU

	Moduleonderdelen:
	C1, P1

	Benodigde voorkennis:
	Laplace transformaties, differentiaalvergelijkingen, 

complexe getallen

	Verantwoordelijke docent:
	Pinxteren, ir. F.C. van


Relevantie en inhoud. 

Om in te kunnen grijpen in de we​reld om ons heen, moeten we deze kunnen begrijpen. De regeltechniek houdt zich bezig met het beheersen van processen. Daarvoor wordt eerst van zo'n proces een model gevormd. In dit vak zal globaal de regeltechniek worden behandeld. Systemen worden met bloksche​ma's,  overdrachten en responsies beschreven. Met behulp van een model kan een proces worden geanalyseerd zodat met deze kennis het proces kan worden beheerst ofwel geregeld. Globaal zullen regelaars worden behandeld.

Systeemeigenschappen kunnen worden vastgelegd in het s-domein. Eigenschappen van een proces kunnen in het Laplace-vlak worden beschouwd, zoals de snelheid van een systeem en zaken als stabiliteit en demping.

Met Fuzzy kunnen vaak moeilijke, niet lineaire systemen worden geregeld.

Hierbij wordt vaak uitgegaan van menselijke beslissingsregels. 

Het practicum ondersteunt de theorie bestudeerd in de colleges.

Lesvormen en toetsing. 

In het eerste kwartaal krijg je 7x2 uur theorie (C1) die wordt afgesloten met een schriftelijke toets waarvan het cijfer een weegfactor heeft van 100%. Het bijbehorende practicum omvat 7x2 uur(P1). In dit practicum worden enkele proeven gedaan die samen met de aanwezigheid worden beoordeeld met O/V. 

Globale leerdoelen. 

Na afloop van deze module: 

· begrijp je wat het verschil is tussen geregelde en gestuurde systemen

· weet je wat bedoeld is met het dyna​mische en het sta​tische ge​drag van een systeem

· kun je een systeem be​schrij​ven met be​hulp van een blokschema en kun je dit schema vereenvoudigen waarna er een over​dracht van kan worden gegeven

· ben je in staat een systeem te beschrijven in het tijddomein (t-domein) door middel van de differentiaalvergelijking en herken je de systeemeigenschappen uit responsies

· kun je een systeem beschrijven in het Laplacedomein (s-domein) met een polen- en nulpuntenbeeld

· kun je uit het s-domein systeemeigenschappen bepalen zoals snelheid van het systeem, statische versterking, stabiliteit, demping, doorschot en eigenfrequentie

·  ken je de eigenschappen van een eerste en tweede orde proces

· kun je werken met simulatieprogrammatuur

· ben je globaal in staat een PID regelaar te ontwerpen

· kun je een regelaar in een praktijksituatie toepassen
· ben je in staat een fuzzy regelaar te ontwerpen
